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SPIS TRESCI:
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla tematu:

..Budowa odcinka sieci oswietlenia ulicznego w miejscowosci Nowe Osiny gm.

Minsk Mazowiecki”

E-00

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE.

Wymagania ogdlne - GPV 45000000

E-O1

LINIE ELEKTROENERGETYCZNE NAPOWIETRZNE.

Linia energetyczna napowietrzna — GPV 45232000
Instalowanie linii energetycznych — CPV 45315300
Instalowanie drogowego sprzetu oswietlenia — CPV 45316110
E-02

LINIE ELEKTROENERGETYCZNE KABLOWE.

Linia energetyczna kablowa — CPV 45231400

Instalowanie linii energetycznych — CPV 45315300
Instalowanie drogowego sprzetu oswietlenia — CPV 45316110
Uktadanie kabli. — CPV 45314310-7

Roboty w zakresie kopania rowow — CPV 45112100-6



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

E-00

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

Nazwa zamowienia: .,,Budowa odcinka sieci oswietlenia ulicznego w

miejscowosci Nowe Osiny gm. Minsk Mazowiecki”

Inwestor:

Gmina Minsk Mazowiecki

ul. Chelmonskiego 14

05-300 Minsk Mazowiecki,

Kategorie robot:

45231400-9 roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych.

45232210-7 roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

napowietrznych.

45315600-4 instalowanie elementow linii energetycznych.
45316110-9 instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego.
45112100-6 roboty w zakresie kopania rowow.

45314310-7 uktadanie kabli.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejsze| specyfikacji techniczne] sg wymagania dotyczgce wykonania
| odbioru robot elektroenergetycznych, kiore zostang wykonane w ramach projektu
..Budowa odcinka sieci oswietlenia ulicznego w miejscowosci Nowe Osiny gm.

Minsk Mazowiecki”.



1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczne stanowi czesé dokumentow przetargowych i kontraktowych

I nalezy je stosowac w zlecaniu | wykonaniu robdt opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych specyfikacja technicza.

Wymagania ogdlne nalezy rozumieé | stosowaé w powigzaniu ze specyfikacjg

techniczna.

Zakres robdt podstawowych przewiduje wykonanie robét ziemnych, budowlanych,

montazowych zwigzanych z realizacjg linii napowietrznej oswietlenia ulicznego
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z specyfikacjg techniczng, dokumentacjg projektowg 1 poleceniami

InZyniera.
1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w zalgczniku do oferty przekaze wykonawcy
teren budowy w =zakresie okreslonym w projekcie budowlanym PB wraz ze

wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.
1.4.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projekitows i specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera wykonawcy stanowig czesé kontrakiu, a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla wykonawcy tak jakby
zawarte byly w cale] dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
warunkach kontraktu: wykonawca nie moze wykorzystywacé bledow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inzyniera, kitéry dokona odpowiednich zmian Ilub poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszysikie
wykonane roboty | dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacijg projektows |
specyfikacja techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowe] i w specyfikacii

techniczne] bedg uwaZane za wartosci docelowe, od kitdrych dopuszczalne sg



odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy
lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projekiowg lub specyfikacig
techniczng | wplynie to na niezadowalajgcg jakosé elementu budowli, to takie
materialy bedg niezwiocznie zastgpione innymi a roboty rozebrane na koszt

wykonawcy.
1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszych, itp. na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robdt. Przed przystgpieniem do robdt wykonawca wykona i przedstawi
iInzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem
zarzgdzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie
trwania budowy. W zaleZnosci od potrzeb | postepu robot projekt organizacii ruchu
powinien by aktualizowany przez wykonawce na biezgco. W czasie wykonywania
robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, iip.,
zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow ipieszych. Wykonawca
zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakdw, dla kidrych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystgpienia
do robot wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona
przez inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt. Dojazdy do dziatek zlokalizowanych
w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez wykonawce na jego koszt
przez caly czas budowy. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej

zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene umowna.
1.4.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i

wykanczania robot wykonawca bedzie:



» podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisdw 1 norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokdot terenu
budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

» optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczgcych punktow powyze|, obcigzajg

wykonawce.
1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe|. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, naterenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty fatwopalne
bedg skiadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel

wykonawcy.
1.4.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposdb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialdw wywotujgcych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami. Konsekwencje, uzycia materialdw szkodliwych dla otoczenia wg

warunkow kontraktu, poniesie zamawiajgcy.
1.4.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wilasnosci publiczne] i prywatnej. JeZzeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem
robdt, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony wykonawcy nastgpi uszkodzenie
lub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej, to wykonawca na swoj koszt
naprawi lub odiworzy uszkodzong wiasnosé w taki sposdb, aby stan naprawione;
wilasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia



podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedgcych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji | urzgdzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robdt, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie
przeloZzenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy | powiadomié
Inzyniera | wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwilocznie powiadomi inzyniera |
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez

zamawiajgcego.
1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet | odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osdb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyZe| nie podlegajg

odrebne| zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.4.9. Ochrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt | za wszelkie materiaty |
urzgdzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢é prowadzone w taki sposdb, aby
budowla lub jej elementy byly w stanie zadowalajgcym przez caly czas, do momentu

odbioru ostatecznego. W przypadku prowadzenia robdt w warunkach wysokiego



poziomu wod gruntowych lub opadowych, odwodnienie wykopdw na czas budowy

wykonawca wykona we wiasnym zakresie.
1.4.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne | miejscowe oraz inne przepisy | wytyczne, kidre sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisdw iwytycznych podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeinienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgadzen
lub metod | w sposdb ciggly bedzie informowad Inzyniera o swoich dziataniach,

przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédia uzyskania materialéw.

Przed wykorzystaniem jakichkolwiek materialdow przeznaczonych do robdt
wykonawca przedstawi szczegdolowe informacje dotyczgce proponowanych

mateteriatlow do wykonania realizowanej inwestycji.
2.2. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z

terenu budowy, bgadz zloZone w miejscu wskazanym przez inzyniera.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu, gdy bedag
one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wilasciwosé do robdt | byly dostepne do kontroli przez inzyniera.
Miejsca czasowego skiadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zinzynierem lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez wykonawce.



2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Dokumentacja projektowa przewiduje mozliwosé wariantowego zastosowania
materialow w wykonywanych robotach, Materialy zastosowane zamiennie
powinny posiada¢ parametry techniczne nie gorsze od przewidzianych w
dokumentacji projektowej i spelniajace jej zalozenia. Wykonawca powiadomi
inZyniera 0 swoim zamiarze przed uzyciem materiatu. Wybrany | zaakceptowany
rodza] materialu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody inzyniera. Koszt
wariantowego zastosowania materialdw powinien byé odpowiednio dostosowany

przez inzyniera, jednak wzrost ceny jednostkowe] nie bedzie miat miejsca.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robdt powinien byé zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byc¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera. Liczba | wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowaé¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie 2z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowe], specyfikacji techniczne| i wskazaniach inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Sprzet bedgcy wilasnoscig wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony sSrodowiska | przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentdw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
JeZeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi
iInZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia niegwarantujgce
zachowania warunkdéw kontraktu, zostang przez inzZyniera zdyskwalifikowane |

niedopuszczone do robot.



4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
kiore nie wplyng niekorzystnie na jakosé wykonywanych robdot 1 wilasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transporiu bedzie zapewniac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe,
specyfikacji technicznej i1 wskazaniach inzyniera, wterminie przewidzianym

kontraktem.

5_WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontrakiem oraz za
jakos¢ zastosowanych materialdw | wykonywanych robdt, za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji techniczne], programu
zapewnienia jakosci, projekiu organizacji robot oraz poleceniami inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokiadne wytyczenie w planie |
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek bltedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu |
wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagacd tego bedzie inzynier, poprawione przez
wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia
wysokosci przez inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokladnos¢. Decyzje inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow |
elementdw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowe] | w specyfikacji technicznej a takze w normach
Iwytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inzynier uwzgledni wyniki badan
materiatlow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia inzyniera bedg wykonywane nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce,

pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowigzkdéw wykonawcy nalezy opracowanie | przedstawienie do aprobaty
zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe | organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projekiowa, specyfikacja

techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc zalozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole
robot ijakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie | wszysikie urzgdzenia niezbedne do
pobierania prébek i badan materiatdw oraz robdt. Wykonawca dostarczy inzynierowi
sSwiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Inzynier bedzie przekazywaé wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych, sprzetu, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, Ze mogg
wplyngé ujemnie na wyniki badan, inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt
badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatow

ponosi wykonawca.
6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
specyfikacji techniczne], stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan
wykonawca powiadomi inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do

akceptacji inzyniera.




































5.11. Montaz wysiegnikow

Wysiegniki nalezy montowaé w sposdb trwaly, uniemozliwiajgcy obrot wysiegnika
wokot osi stupa, Przez mocowanie trwate rozumie sie skrecanie na sSruby z
podkiadkami sprezystymi. O$ wysiegnika oprawy powinna by¢ ustawiona prostopadle

do osi ulicy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w specyfikacji techniczne] E-00

Wymagania ogolne”.
6.1. Szczegolowe zasady kontroli jakosci.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozone| jakosci wykonywanych robot
przy budowie linii elekiroenergetycznych. Wykonawca ma obowigzek wykonania
peinego zakresu badan na budowie w celu wskazania inzynierowi zgodnosci
dostarczonych materialdw 1 realizowanych robot z dokumentacjg projektowa.
Materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnosé
z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inzyniera dopuszczone do
uzycia bez badan. Przed przystgpieniem do robdt wykonawca powinien powiadomic
iInzyniera o rodzaju i terminie badan. Po wykonaniu badania, wykonawca przedstawia
na piémie wyniki badan do akceptacji inzyniera. Wykonawca powiadamia pisemnie
Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac dopiero
po stwierdzeniu przez inzyniera i ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego dla

danego terenu Rejonu Energetycznego — zalozone| jakosci.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robdt, wykonawca powinien uzyskac od producentéw atesty

zastosowanych materialow.
6.3. Badania w czasie wykonywania robot.
6.3.1. Rowy pod kable.

Po wykonaniu rowdw pod kable, sprawdzeniu podlegajg wymiary poprzeczne rowu |

zgodnos$¢ ich tras z dokumentacjg geodezyjna.



6.3.2. Kable i osprzet kablowy.

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci zwymaganiami norm
przedmiotowych lub dokumentow, wedlug ktérych zostaly wykonane, na podstawie

atestow, protokotow odbioru albo innych dokumentow.
6.3.3. Ukladanie kabli.

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzic

nastepujgce pomiary:

-gtebokos$ci zakopania kabla,

-grubosci podsypki piaskowe| pod i nad kablem,

-odleglosci folii ochronnej od kabla,

-stopnia zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowania nadmiaru gruntu.
6.3.4. Instalacja przeciwporazeniowa.

Podczas wykonywania uziomdéw tasmowych nalezy wykonaé pomiary glebokosci
utozenia bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczen spawanych apo je| zasypaniu,
sprawdzi¢ stopien zageszczenia i rozplantowanie gruntu, kidry powinien osiggngc¢ co
najmniej 0,85 wg PN/S-02205. Pomiary glebokosci utozenia bednarki wykonywac co
10 m., przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana plyce] niz 60cm. Po
wykonaniu uziomdw ochronnych nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mogg by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji techniczne;.
Wszystkie wyniki pomiardw nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony

przeciwporazeniowe.
6.3.5. Sprawdzenie cigglosci zyl.

Sprawdzenie ciggltosci zyt roboczych | powrotnych oraz zgodnosci faz. Wynik
sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, Jezeli poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz

jesli poszczegdlne fazy na obu koncach linii s§ oznaczone identycznie.



6.3.6. Pomiar rezystancji izolacji.

Pomiar nalezy wykonaé¢ za pomocg megaomomierza dokonujgc odczytu po czasie
niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik nalezy uznaé za pozytywny,
Jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji

izolacji kabli wykonanych wg PN/E-90401.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w specyfikacii technicznej E-00
Symagania ogolne”. Obmiaru robot dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje
projektowg 1 ewentualne dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, a
zaakceptowane przez inzyniera. Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanej i

odebranej linii napowietrznej oraz jedno stanowisko stupowe.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w specyfikacii technicznej E-00

Wymagania ogolne”.
8.1. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy obejmuje badanie: zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja.
Wyniki przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotu | wpisane do
dziennika budowy, a podpisane przez nadzér techniczny i czionkdw komisji

sprawdzajgce;.
8.2. Odbior koncowy.

Przy przekazywaniu linii napowietrznej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany |est
dostarczyé zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty: projekiowg dokumentacje
powykonawcza, geodezyjng dokumentacje powykonawcza, protokoty z dokonanych
pomiaréw, protokoly odbioru robdt zanikajgcych, ewentualng ocene robdt wydang
przez Rejon Energetyczny, sprawdzenie prawidiowego zakonczenia i wykonania
calosci robot przewidzianych dokumentacjg. Wyniki odbioru koncowego nalezy ujgé

w protokole.



9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Wedlug umowy z Zamawiajacym

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

« PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i Okreslenia.

« PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
« PN-EN 62305 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych

« SEP N SEP-E-003 Projektowanie i budowa. Linie prgdu przemiennego z

przewodami petnoizolowanymi oraz niepetnoizolowanymi

« PN-93/E-90401 Kable elekiroenergetyczne na napiecie znamionowe 0.6/1kV.
Ogodlne wymagania i badania.
10.2. Inne dokumenty.

« Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-

montazowych i rozbiorkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972r.

« Rozporzgdzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990 r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé urzgdzenia elekiroenergetyczne w zakresie

ochrony przeciwporazeniowe|. Dz. Ustaw nr 81 zdn. 26.11.1990 .

« Zarzgdzenie nr 29 Ministra Gérnictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie

doboru przewoddw i kabli elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

« Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985 r. Dz. Ustaw nr 14 z dn.
15.04.1985r.

« Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw nr 89 zdn. 25.08.1994 r.



