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SPIS TRESCI.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych dla tematu:

.Budowa odcinka sieci 0 $wietlenia ulicznego w miejscowo $ci Dzi ekowizna gm.
Minsk Mazowiecki”

E-00

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE.

Wymagania ogolne - CPV 45000000

E-01

LINIE ELEKTROENERGETYCZNE NAPOWIETRZNE.
Linia energetyczna napowietrzna — CPV 45232000
Instalowanie linii energetycznych — CPV 45315300

Instalowanie drogowego sprzetu oswietlenia — CPV 45316110



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
E-00

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:

,Budowa odcinka sieci 0 $wietlenia ulicznego w miejscowo $ci Dzi ekowizna gm. Minhsk
Mazowiecki”

Inwestor:

Gmina Mi hsk Mazowiecki z siedzib g w Minsku Mazowieckim

05-300 Minsk Mazowiecki, ul. Chetmo nskiego 14.

Kategorie robét:

45231400-9 roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych.

45232210-7 roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych napowietrznych.
45315600-4 instalowanie elementdw linii energetycznych.

45316110-9 instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét elektroenergetycznych, ktére zostang wykonane w ramach projektu ,Budowa
odcinka sieci o $wietlenia ulicznego w miejscowo $ci Dziekowizna gm. Mi nsk
Mazowiecki”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna stanowi czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i nalezy
je stosowac¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych specyfikacja technicz  a.
Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze specyfikacjg techniczna.

Zakres rob6t podstawowych przewiduje wykonanie rob6t ziemnych, budowlanych,
montazowych zwigzanych z realizacjg linii napowietrznej oswietlenia ulicznego.

1.4. Ogdélne wymagania dotycz ace robdt.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
specyfikacjg techniczng, dokumentacijag projektows i poleceniami Inzyniera.



1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w zalgczniku do oferty przekaze wykonawcy teren
budowy w zakresie okreslonym w projekcie budowlanym PB wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.4.2. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i specyfikacj g techniczn a.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera wykonawcy stanowig czes$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione
w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach kontraktu: wykonawca nie
moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne =z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w
specyfikacji technicznej bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacjg techniczng i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszych, itp. na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystgpieniem do robot wykonawca wykona i przedstawi inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
wykonawce na biezgco. W czasie wykonywania rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzgadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw
i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki,
zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt
przystgpienia do robdt wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji rob6t. Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢
utrzymywane przez wykonawce na jego koszt przez caly czas budowy. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowng.



1.4.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
wykonawca bedzie:
« podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepis6w i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i
innych, a wynikajgcych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
e oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robét norm okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczgcych punktow powyzej, obcigzajg wykonawce.

1.4.5. Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne bedg skladowane w spos6b zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.4.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Konsekwencje, uzycia materialtdw szkodliwych dla otoczenia wg warunkéw kontraktu,
poniesie zamawiajacy.

1.4.7. Ochrona wiasno sci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej i prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem roboét, zaniedbaniem
lub brakiem dziatan ze strony wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci
prywatnej lub publicznej, to wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasnos¢ w taki sposdb, aby stan naprawionej wlasnosci byt nie gorszy niz przed
powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji
na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaciji
I urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim
harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane
w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane



wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez zamawiajgcego.

1.4.8. Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢é przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczehstwa publicznego. Uznaje sige, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowe].

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia przez
Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly
w stanie zadowalajgcym przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. W przypadku
prowadzenia rob6t w warunkach wysokiego poziomu wdéd gruntowych lub opadowych,
odwodnienie wykopdéw na czas budowy wykonawca wykona we wlasnym zakresie.

1.4.10. Stosowanie si ¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdére sg w jakikolwiek sposob zwigzane
zrobotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw
i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie
informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Przed wykorzystaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do robdét wykonawca
przedstawi szczegdtowe informacje dotyczgce proponowanych mateteriatdbw do wykonania
realizowanej inwestycji.

2.2. Materialy nieodpowiadaj agce wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.



2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc¢ i
wlasciwos¢ do robdt i byly dostepne do kontroli przez inzyniera. Miejsca czasowego
skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Dokumentacja projektowa przewiduje mo zliwo$¢é wariantowego zastosowania

materialtdbw w wykonywanych robotach, Materialy zasto sowane zamiennie powinny

posiada ¢ parametry techniczne nie gorsze od przewidzianych w dokumentacji

projektowej i spetniaj gce jej zato zenia. Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim
zamiarze przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢
pozniej zmieniany bez zgody inzyniera. Koszt wariantowego zastosowania materiatow
powinien by¢ odpowiednio dostosowany przez Inzyniera, jednak wzrost ceny jednostkowej
nie bedzie miat miejsca.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢é zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiadaé¢é pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢é uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera.
Liczba i wydajno$c¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedgcy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja
projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie
moze by¢ pbzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i
narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkOw kontraktu, zostang przez inzyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakosé wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatdw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.



5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z kontraktem oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, programu zapewnienia jakosci, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione
przez wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw robo6t bedag
oparte na wymaganiach sformulowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w
specyfikacji technicznej a takze w normach iwytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow irobét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy
produkcji i przy badaniach materiatdbw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wpltywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera bedg
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jako $ci.

Do obowigzkbw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét
i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materialtdbw oraz robo6t. Wykonawca dostarczy inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inzynier
bedzie przekazywa¢ wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te bedg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy



niedociggniecia w pracy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane 2z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialébw ponosi wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji
technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. Deklaracj e zgodno $ci lub certyfikat zgodno $ci z:
« Polskg Normag

« aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
Jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 6.4.1. i ktore spetniajg wymogi specyfikacji
techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez specyfikacje
techniczng, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w
sposoOb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w. dokumenty
wydane przez producenta a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujgcym zamawiajgcego i wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu
budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na wykonawcy.

(2) Rejestr obmiaréw. Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza
sie w sposoéb ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatldw, recepty robocze i kontrolne wyniki badahn wykonawcy bedg gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki
do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.



(4) Pozostate dokumenty budowy. Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz
wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy. Dokumenty budowy bedg przechowywane na
terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek
z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane
do wglgdu na zyczenie zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie
z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inzyniera o
zakresie obmierzanych robdét i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
przedmiarze robét lub gdzie indziej w specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od
obowigzku ukohczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymaganag
w kontrakcie lub oczekiwanym przez wykonawce i inzyniera.

7.2. Zasady okre $lania ilo $ci rob6t i materiatéw.

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe].

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez
wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych



zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajagcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi korncowemu.
8.1. Odbidr robo6t zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu.

Odbior rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robo6t. Odbioru robot
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwitocznie. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier
woparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior ko ncowy robo6t wg zatlo  zonego etapowania.

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowosé¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbior ostateczny robot
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. Odbioru ostatecznego robét
dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw wykonanych przez inzyniera, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i specyfikacja techniczng. W toku
odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych. Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezel
ich ilos¢ i jakos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z wymaganiami dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej i poleceniami Inzyniera. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robo6t w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.2.1. Dokumenty do odbioru ko hcowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:



1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli
zostata sporzgdzona w trakcie realizacji kontraktu,

2. specyfikacje techniczng (podstawowg z kontraktu i ew. uzupetniajgcg lub zamienng),
3. dziennik budowy i rejestr obmiarow (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z
specyfikacjg techniczna i ew. programem zapewnienia jakosci,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z
specyfikacjg techniczna i ew. programem zapewnienia jakosci,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzgdzen,

7. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg sieci uzbrojenia terenu.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.3. Odbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.2. ,,0dbior koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Wedlug umowy z Zamawiaj acym.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH E-01

LINIE ELEKTROENERGETYCZNE NAPOWIETRZNE. CPV -45232000 CPV -45315300
CPV - 45316110

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania odbioru
robot elektroenergetycznych zwigzanych z budowg napowietrznych linii energetycznych,
ktére zostang wykonane w ramach projektu ,Budowa odcinka sieci elektroenergetycznej
oswietlenia ulicznego w miejscowo  sci Dzigekowizna gm. Mifnsk Mazowiecki”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych specyfikacji technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad wykonania robot
zwigzanych z budowg linii napowietrznej typu oswietlenia ulicznego i sg zgodne
z dokumentacjg projektowa. Roboty obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce
na celu wykonanie sieci zgodnie z punktem 1.1. specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow .

Ogolne wymagania dotyczgce materiatbw podano w specyfikacji technicznej E-00
~“Wymagania ogolne” Uzyte materialy:

Typ i rodzaj zastosowanych materiatdw okreslono w przedmiarze rob6t oraz w dokumentacji
projektowej.

e Ustoje; Ustoje powinny spetnia¢é wymagania normy PN-80/B-03322. nalezy stosowaé
wylgcznie elementy ustojowe zgodne 2z dokumentacjg projektowa. Ustoje nalezy
zabezpieczy¢ przed agresywnym dziataniem gruntéw i wéd powierzchniowych zgodnie
Z zalgcznikiem do PN-E-05100-1.

« Konstrukcje wsporcze; Konstrukcje wsporcze napowietrznych linii elektroenergetycznych
powinny wytrzymywaé sity wierzchotkowe pochodzgce od zawieszonych przewodéw,
uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa powinna by¢ tak dobrana, aby w zadnym punkcie
naprezenia materiatu nie przekraczaly dopuszczalnych naprezeh zwyktych, a dla warunkéw
pracy zaktoceniowej lub montazowej — dopuszczalnych naprezen katastroficznych. Ogolne
wymagania dotyczgce konstrukcji wsporczych zawarte sg w PN-E-05100-1.

* Stupy strunobetonowe wirowane typu E i zelbetowe typu ZN: Przy budowie linii
napowietrznej o napieciu znamionowym do 30kV nalezy stosowac¢ stupy strunobetonowe i
zelbetowe spetniajgce wymagania PN/B-03265. Typ stupdéw powinien byé zgodne z



dokumentacjg projektowsg i posiada¢ okreslong w projekcie wytrzymatosci wierzchotkowg w
KN.

. Objemki i haki: objemki i haki wieszakowe powinny przenosi¢ obcigzenia wynikajgce
z zawieszenia przewodow i parcia wiatru na osprzet oraz odpowiada¢ wymaganiom normy
PN/E-05100. Zaleca sie stosowanie elementéw stalowych zabezpieczonych przed korozjg
przez ocynkowanie na gorgco zgodnie z PN/E-04500.

* Wysiegniki: przy realizacji oswietlenia stosowa¢ wysiegniki stalowe ocynkowane 1-
ramienne z obejmg i nachyleniu zgodnym z dokumentacjg projektowa, zamocowane zgodnie
Z rozwigzaniem producenta, zabezpieczonych przed korozjg przez ocynkowanie na gorgco
zgodnie z PN/E-04500.

« Osprzet: osprzet w postaci uchwytéw odciggowych, dystansowych i przelotowych oraz
zaciskéw odgateznych przeznaczony do budowy elektroenergetycznych linii napowietrznych
izolowanych powinien spetnia¢é wymagania PN-06400. Osprzet powinien wykazywac sie
wytrzymatoscig mechaniczng nie mniejszg niz czese linii, z ktérg wspoétpracuje oraz powinien
by¢ odporny na wplywy atmosferyczne i korozje wg PN/E-04500. Czesci osprzetu
przewodzacego prad powinny by¢é wykonane z materialbw majgcych przewodnosé
elektryczng zblizong do przewodnosci przewodu oraz powinny mieC¢ zapewniong
dostatecznie duzg powierzchnie styku i dokladnosé potgczenia z przewodem lub innymi
czesciami przewodzacymi pragd, ponadto powinny by¢ zabezpieczone od mozliwosci
powstawania korozji elektrolitycznej. Do budowy linii nalezy stosowac¢ osprzet niepowodujgcy
nadmiernego powstawania ulotu oraz strat energii.

2.2. Odbior materialow na budowie

Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ tgcznie ze swiadectwami jakosci gwarancyjnymi
i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy
sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.

2.3. Skladowanie materiatéw na budowie.

Materiaty takie jak: oprawy oswietleniowe, przewody, osprzet sieciowy linii napowietrznej
powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, to
jest zamknietych i suchych. Przewody (skretka) AsXSn powinny by¢ sktadowane na
bebnach. Bebny nalezy umieszcza¢ na utwardzonym podiozu placu budowy.. Materialy na
budowe nalezy dostarczac tacznie ze swiadectwami jakosci.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej E-00 ,Wymagania
ogolne”.

3.1. Wymagania szczegotowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonania robot, zaréwno w miejscu tych robot, jak te przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku



materiatdw, sprzetu itp. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w specyfikacji technicznej E-00
~“Wymagania ogolne”.

4.1. Wymagania szczegoétowe.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét. Liczba srodkéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukfadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegdllnych materiatéw i elementoéw oraz zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogolne.

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji technicznej E-00
~Wymagania ogolne”.

5.2. Wykopy pod stupy.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek wykonania
przekopow kontrolnych majgcych na celu okreslenie przebiegu istniejgcych sieci. Powyzsze
ma na celu unikniecie kolizji oraz zachowanie wymaganych przepisami odlegtosci pomiedzy
zabudowanymi urzadzeniami. Nalezy sprawdzi¢ zgodnosci rzednych terenu z danymi
w dokumentacji projektowej oraz oceni¢ warunki gruntowe. Metoda wykonywania wykopow
powinna by¢ dobrana w zaleznosci od ich wymiaréw, uksztaltowania terenu oraz rodzaju
gruntu. Jezeli dokumentacja projektowana nie przewiduje inaczej, to wszedzie tam, gdzie
jest to mozliwe, nalezy wykopy pod stupy wykonywac¢ przy zastosowaniu zestawu
wiertniczego na podwoziu samochodowym. Nalezy zwroci¢é uwage, aby nie zostata
naruszona struktura gruntu dna wykopu, a wykop byt zgodny z PN/B-06050. W trakcie
prowadzenia rob6t nalezy zwréci¢ szczegodlng uwage na uzbrojenie podziemne.

5.3. Monta z stupow strunobetonowych lub  zelbetowych.

Stupy strunobetonowe nalezy montowa¢ na podiozu wyrOwnanym w pozycji poziomej.
W zaleznos$ci od warunkéw pracy, stupy w ich czesci podziemnej nalezy wyposazy¢ w belki
ustojowe. Polgczenie stalowe elementéw ustojowych powinny by¢ chronione przed korozjg
przez malowanie lakierem asfaltowym spetniajgcym wymagania BN/6114-32. Stawianie
stupow powinno odbywaé sie za pomocg sprzetu mechanicznego przestrzegajgcego zasad
okreslonych w ,Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyce”. Odchytka osi stupa od pionu,
po jego ustawieniu, nie moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.



5.4. Monta z przewodow.

Temperatura otoczenia i przewoddéw przy montazu nie powinna by¢ nizsza niz -20TC.
Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

5.5. Tablice ostrzegawcze i informacyjne.

Stupy wszystkich linii elektroenergetycznych powinny by¢ zaopatrzone w trwale znaki lub
tablice numeracyjne. Numeracje stupéw nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

5.6. Ochrona przepi eciowa.

Ochrone przepieciowa linii elektroenergetycznych napowietrznych nalezy wykonac zgodnie z
Zarzadzeniem Ministra Goérnictwa i Energetyki oraz Ministra Budownictwa i Przemystu
Materiatbw Budowlanych. Projektowang linie nalezy chroni¢ od przepie¢ pochodzenia
atmosferycznego. Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ochrone zrealizowac na koncu linii
oraz w jej potowie tj. przy diugosci linii wiekszej od 500m. Jako ochrone projektuje sie
odgromniki zamontowane w linii. Uziemienie odgromnikow nalezy wykona¢ indywidualnie.
Dla ochrony przepieciowej projektuje sie uziom sztuczny o rezystancji do 10Q.

5.7. Ochrona przed pora zeniem pr agdem elektrycznym.

Jako srodek ochrony przed dotykiem posrednim (ochrona dodatkowa) projektuje sie w
uktadzie zasilania urzagdzenia w Il klasie ochronnosci oraz o izolacji rownowaznej. Srodek ten
ma na celu zapobiezenie pojawieniu sie niebezpiecznego napiecia na czesciach
przewodzacych dostepnych urzadzeh elektrycznych w przypadku uszkodzenia izolacji
podstawowej.

5.8. Monta z wysi egnikow

Wysiegniki nalezy montowa¢ w sposéb trwaty, uniemozliwiajgcy obrét wysiegnika wokét osi
stupa, Przez mocowanie trwate rozumie sie skrecanie na sruby z podkiadkami sprezystymi.
Os wysiegnika oprawy powinna by¢ ustawiona prostopadle do osi ulicy.

5.9. Monta z opraw o $wietleniowych

Przed zamontowaniem opraw na stupach nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidtowos¢
potgczen.Oprawy nalezy montowaé w sposéb trwaly, uniemozliwiajgcy obrét oprawy. Zrédta
Swiatta do opraw nalezy zatozy¢ po calkowitym zainstalowaniu opraw oswietleniowych
na stupach. Instalowane oprawy powinny byc¢ czyste.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t podano w specyfikaciji technicznej E-00 ,Wymagania
0golne”.

6.1. Szczegotowe zasady kontroli jako  $ci.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy
budowie linii elektroenergetycznych. Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu
badan na budowie w celu wskazania inzynierowi zgodnosci dostarczonych materiatéw i



realizowanych robét z dokumentacjg projektowa. Materialy posiadajgce atest producenta
stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez
Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystgpieniem do rob6t wykonawca
powinien powiadomi¢ inzyniera orodzaju i terminie badan. Po wykonaniu badania,
wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji inzyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktorg moze
kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu przez inzyniera i ewentualnie przedstawiciela,
odpowiedniego dla danego terenu Rejonu Energetycznego — zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robdt, wykonawca powinien uzyska¢ od producentow atesty
zastosowanych materiatow.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét.
6.3.1. Wykopy pod ustoje.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie
Scianek przed osypywaniem sie ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnione
bylo w nich ustawienie zerdzi wraz z ustojami, ktorych lokalizacja i rzedne posadowienia byly
zgodne z dokumentacjg projektowa.

6.3.2. Stlupy strunobetonowe i  zelbetowe .

Stlupy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegajg sprawdzeniu w zakresie,
lokalizacji, kompletnosci wyposazenia i prawidtowosci montazu, dokladnosci ustawienia
stupéw w pionie i kierunku, stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji stalowych i
osprzetu, zgodnosci posadowienia z dokumentacjg projektowa.

6.3.3. Zawieszenie przewoddéw .

Podczas montazu przewodéw nalezy sprawdzi¢ jakos¢ potgczen zamontowanego osprzetu
oraz przeprowadzi¢ kontrole naprezen zawieszanych przewodow. Naprezania nie powinny
przekracza¢ dopuszczalnych wartosci normalnych. Po wybudowaniu linii nalezy sprawdzi¢
wysokosci zawieszonych przewodow nad obiektami krzyzujacymi. Przewody nie powinny
by¢ zawieszone nizej niz podano w dokumentacji projektowej i PN/E-05100-1.

6.3.4. Instalacja przeciwpora zeniowa.

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiary gtebokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien
zageszczenia i rozplantowanie gruntu, ktéry powinien osiggng¢ co najmniej 0,85 wg PN/S-
02205. Pomiary gtebokosci utozenia bednarki wykonywac co 10 m, przy czym bednarka nie
powinna by¢ zakopana ptycej niz 60cm. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonac
pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mogg byé gorsze od wartosci podanych w
dokumentacji technicznej. Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamiesci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

6.3.5. Sprawdzenie ci aglto$ci zyt.



Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz. Wynik sprawdzenia
nalezy uznac za dodatni, Jezeli poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz jesli poszczegolne
fazy na obu konhcach linii sg oznaczone identycznie.

6.3.6. Pomiar rezystanciji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza dokonujgc odczytu po czasie
niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik nalezy uznac¢ za pozytywny, Jezeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystanciji izolacji kabli
wykonanych wg PN/E-90401.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w specyfikacji technicznej E-00
~“Wymagania ogolne”. Obmiaru robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacije projektows i
ewentualne dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, a zaakceptowane przez
inzyniera. Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej linii napowietrznej oraz
jedno stanowisko stupowe.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w specyfikacji technicznej E-00
~Wymagania ogolne”.

8.1. Odbior cz esciowy .

Odbior czesciowy obejmuje badanie: -zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg —
materiatdw. Wyniki przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotu i wpisane
do dziennika budowy, a podpisane przez nadzor techniczny i czionkéw komisiji
sprawdzajgce;.

8.2. Odbidr ko ncowy.

Przy przekazywaniu linii napowietrznej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ zamawiajgcemu  nastepujgce  dokumenty:  projektowg dokumentacje
powykonawcza, geodezyjng dokumentacje powykonawcza, protokoly z dokonanych
pomiaréw, protokoty odbioru robét zanikajgcych, ewentualng ocene robo6t wydang przez
Rejon Energetyczny, sprawdzenie prawidiowego zakonczenia i wykonania catosci robot
przewidzianych dokumentacjg. Wyniki odbioru kohcowego nalezy ujgé w protokole.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1.Wedlug umowy z Zamawiajgcym

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

* PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i Okreslenia.

* PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

* PN-EN 62305 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych



» SEP N SEP-E-003 Projektowanie i budowa. Linie pradu przemiennego z przewodami
petnoizolowanymi oraz niepetnoizolowanymi

* PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0.6/1kV. Ogdlne
wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty.

* Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w sprawie
bezpieczehstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdét budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972 r.

* Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990 r w sprawie warunkdéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

 Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie doboru
przewodow i kabli elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

» Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985 r. Dz. Ustaw nr 14 z dn. 15.04.1985 r.
* Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw nr 89 z dn. 25.08.1994 r.



